
 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

所属： 徳山高専 機械電気工学科 

研究タイトル： 

イルカロボットの研究 

 

氏名：   奥藤 康司／OKUTO Ｋｏｊｉ  E-mail： okutou@tokuyama.ac.jp 

職名： 講師 学位： 技術士（機械），学士 

所属学会・協会： 日本機械学会、日本技術士会、IEEE 

キーワード： 機械力学，ものづくり，設計 

技術相談 

提供可能技術： 

・構造物の強度、振動に関すること 

・製品の設計、製造に関すること 

・ 

 

 

研究内容： 海生生物を模倣した連続体構造物の自励振動による水中遊泳解析と実験 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 提供可能な設備・機器：  

名称・型番（メーカー） 
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