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メカニカルシステムのモデリングとロバスト制御 
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技術相談 

提供可能技術： 

・さまざまな機械システムのモデリングと制御系設計 

 

 

 

 
研究内容： 複雑な機械システムの入出力データから、制御系設計に必要な数学モデルを生成 

 

現実の制御系設計では「理論」と「実際」とのギャップに悩まされることがしばしばあります。ロバスト制御はこのギャップ

を埋めることを目的とした制御系設計法であり、不確かなモデルを扱ったり、複数の設計仕様を扱ったり、非線形な対

象を扱う方法など、実用的な問題を解決するための強力な方法の一つです。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

提供可能な設備・機器：  

名称・型番（メーカー） 

ディジタルコントローラ・PCIA-04（INTECO）  

ディジタルコントローラ・USBA-04（INTECO）  

  

  

  

 

 

 

様々な不確かさや非線

形性をもつメカニカルシ

ステムのモデリングを行

い、ロバスト制御理論を

適用しその効果を確か

めます。


