
 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

研究内容： インターネットを用いた産業用ロボットアームの遠隔制御実験 

 

インターネットや校内コンピュータネットワークは、日常の事務や研究連絡等においては活用されているが、制御や監

視として利用されている例は少ない。そこで、汎用性の高い遠隔制御システムや遠隔監視システムの構築を行う。 
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インターネットを利用した遠隔制御、遠隔監視 
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技術相談 

提供可能技術： 

・メカトロサーボ系の制御 

・インターネットを利用した遠隔制御、遠隔監視 

 

 

 

提供可能な設備・機器：  

名称・型番（メーカー） 

  

  

  

  

  

 

 

 

 


