
 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

提供可能な設備・機器：  

名称・型番（メーカー） 

・高速動画像処理ライブラリ HALCON  (リンクス)  

・小型な飛行 Drone (Parrot)  

  

  

  

所属：沖縄工業高等専門学校 メディア情報工学科 

研究タイトル： 

自律飛行ロボットの研究 
 

氏名：  
タ ン ス リ ヤ ボ ン  ス リ ヨ ン ／

TANSURIYAVONG  Suriyon 
E-mail： suriyon@okinawa-ct.ac.jp 

職名： 准教授 学位： 博士(工学) 

所属学会・協会： 電子情報通信学会，計測自動制御学会 

キーワード： デジタル信号処理、ロボットビジョン、教育工学 

技術相談 

提供可能技術： 

・自律飛行ロボットによる実地調査、動的な監視技術 

・画像処理を利用した制御技術 

 

 

研究内容：  
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