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提提供供可可能能なな設設備備・・機機器器：：    

名名称称・・型型番番（（メメーーカカーー））  

DDeeeeppLLeeaarrnniinngg  BBOOXX//AAllpphhaa  ((ジジーーデデッッププ・・アアドドババンンスス))  唾唾液液アアミミララーーゼゼモモニニタターー（（ニニププロロ））  

BBeeaammbbooxx  PPrroo（（ママイイククロロボボーードド・・テテククノノロロジジーー））    

    

    

    

所所属属：：  福福井井工工業業高高等等専専門門学学校校  電電子子情情報報工工学学科科 

研研究究内内容容：：    

  

機機械械学学習習をを用用いいたた骨骨格格認認識識モモデデルルをを構構築築しし、、画画像像かからら頭頭部部やや各各関関節節位位置置をを推推定定すするる。。  

  

  

  

  

  

  

  

  

      

OctConv を利用したモデルのアーキテクチャ              データ損失の変化  

  

  

  

機機械械学学習習をを用用いいたた音音声声解解析析モモデデルルをを構構築築しし、、音音楽楽かからら自自動動採採譜譜すするるシシスステテムムをを開開発発。。  
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研研究究タタイイトトルル：：  

高性能 GPU を用いた機械学習に関する研究 

 

氏氏名名：：      小小松松貴貴大大／／KKOOMMAATTSSUU  TTaakkaahhiirroo  EE--mmaaiill：：  kkoommaattssuu@@ffuukkuuii--nncctt..aacc..jjpp  

職職名名：：  准准教教授授  学学位位：：  博博士士（（工工学学））  

所所属属学学会会・・協協会会：：  日日本本神神経経科科学学学学会会，，日日本本神神経経回回路路学学会会  

キキーーワワーードド：：  機機械械学学習習，，骨骨格格認認識識，，自自動動作作曲曲，，知知覚覚・・認認知知，，視視覚覚運運動動，，運運動動学学習習  

技技術術相相談談  

提提供供可可能能技技術術：：  

・・機機械械学学習習をを用用いいたた予予測測シシスステテムムやや判判断断シシスステテムム  

  

  

 

─106─




