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無動力システムを用いた空気圧義手・義指
Pneumatic Prosthetic Hand and Finger 

Using Self-Powered System

全く新しい義肢を提案します。電気エネルギーと外部動力源(コンプレッサ)が不
要な無動力システムの開発しました。これらの義肢は、軽量、安価、高い把持性能
と操作性を有しています。
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I propose a novel prostheses. The prostheses utilizes a self-powered system that requires no
electrical energy and no external power source. These pneumatically driven prostheses are
lightweight, inexpensive, and have high grasping and manipulation performance.


